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Skrateny navod TRM202 — univerzalny dvojkanalovy reguléator:

2-kanalovy regulator TRM202 je ur€eny na vytvaranie automatickych
riadiacich a regulacnych systémov réznych technologickych procesov
v rdznych oblastiach priemyslu, polnohospodarstva a komunalnych
sluZieb.

Ovladac poskytuje tieto zakladné funkcie:

— meranie procesnej hodnoty a jej transformacia podla typu snimaca
— zobrazenie procesnych hodnét a konfiguraénych parametrov na
dvoch 4-miestnych LED displejoch

— Skalovanie a filtrovanie vstupného signalu

— korekcia signalu, funkcia druhej odmocniny

— vypocet rozdielu medzi dvoma signalmi

— nezavislé ovladanie ZAP/VYP dvoch procesnych premennych

— alebo trojstupriové riadenie jednej procesnej premennej

— automatické riadenie

— sietové riadenie/ komunikacia v sieti RS485 s akYtec, protokoly Modbus-RTU a Modbus-ASCll,ako Slave

— prenos signalu pomocou analégového vystupu 4-20 mA alebo 0-10 V
— vystup alarmu

— detekcia chyby snimaca / vstupu / indikacia chyby

— konfiguracia pomocou funkénych klaves

Elektrické pripojenie: NEBEZPECENSTVO Nebezpe&né napétie
Zasah elektrickym praidom moze zabit alebo vazne zranit. V3etky
elektrické pripojenia musi vykonat plne kvalifikovany elektrikar. Uistite
sa, ze napatie v sieti zodpoveda napatiu vyznaenému na typovom
Stitku. Uistite sa, Ze zariadenie je vybavené vlastnym napajacim
vedenim a elektrickou poistkou.

UPOZORNENIE Zapnite napajanie az po dokonceni zapojenia
zariadenia. POZOR: Svorky 1...8 pre pripojenie napajania a vystupov
su navrhnuté pre maximalne napatie 250 V. Na svorky 1...8
nepripajajte napatie vyssie ako 250 V, aby ste predisli preruseniu
izolacie alebo preskoku. Rdzne fazy nie su povolené!

— Usporiadanie svorkovnic je znazornené na obr. 5.1 a priradenia
svoriek v Tabulka 5.1

— Zabezpecte, aby bol pristroj vybaveny vlastnym napajacim vedenim
a elektrickou poistkou | = 0,5 A

— Pripojte napajanie na svorky L / N

— Vstupy by mali byt zapojené podla obr. 5.2...5.3

— Vystupy by mali byt zapojené podla obr. 5.4...5.10

— Maximalny prierez vodica je 1,5 mm?
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Fig. 5.1 Terminal block layout

» UPOZORNENIE Signalne kable by mali byt vedené oddelene alebo tienené od napajacich kablov.

Pre signalové vedenia je mozné pouzit len tieneny kébel.
— Pripojte linky RS485 na svorky D+ a D-.

— Na pripojenie k rozhraniu RS485 by sa mal pouzit kruteny parovy kabel. Maximalne dizka kabla je 1200 m.

Detailné zapojenie svoriek podla typu vstupu/vystupu / k dispozicii iba podla typu regulatora:
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Fig 5.2 4-20 mA sensor wiring Fig. 5.3 0-1V sensor wiring Fig. 5.4 Relay output Fig. 5.5 NPN transistor outputs Fig 56 Power TRIAC connection
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Fig. 5.7 Inverse-parallel connection of two thyristors Fig. 5.8 SSR output
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Fig. 5.9 4-20 mA output Fig 510 0-10 V output
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Podporované signaly (pozri tabulku 2.2 a 2.3 ):

Table 2.2 Linear signals

Signal type Measurement range, % Accuracy, %
0-1V 0...100
-50...+50 mV 0...100
0-5mA 0...100 0.5
0-20 mA 0...100
4-20 mA 0...100
Table 2.3 Temperature sensors
. o Temperature
Signal type | Measurement range, °C coeffigient, e Accuracy, %
RTD according to IEC 60751:2008
Pt50 -200...+750
Pt100 2200..+750 0.00385 +0.25
RTD according to GOST 6651
50P -200...+750 0.00391
50M -190...+200 0.00428
Cu50 -50...+200 0.00426
100P -200...+750 0.00391 10.25
100M -190...+200 0.00428 -
Cu100 -50...+200 0.00426
53M -50...+200 0.00426
46P -200...+750 0.00391
TC according to IEC 60584-1:2013
J -200...+1200 -
N -200...+1300 -
K -200...+1300 -
S 0...+1750 -
R 0..+1750 - 05
A 0...+2500 -
T -200...+400 -
B +200...+1800
TC according to GOST 8.585
L -200...+800 -
A-2 0...+1800 - +0.5
A-3 0...+1800 -

- termocdlanok (TC)
- odporovy teplomer (RTD)
— Linearny signal: prudovy 4-20mA / napatovy 0-10V

Tabul'ka 5.2 Kabelaz snimacov

Cable length, Resistance .
Sensor type max. g o e Requirement
RTD 100 m 15 ohm Equallengthand
cross-section for 3-wire
TC 20m 100 ohm Compensation cable
Current signal 100 m 100 ohm -
Voltage signal 100 m 5 ohm -

— Pri pripajani RTD (Pt100...) pouzite vodite rovnakej dizky a prierezu
— Pri pripajani TC pouzite termoclankovy kabel
— Termoclankové snimacie spoje oboch kanalov musia byt navzajom izolované a z uzemneného zariadenia.
— Poskytuje sa kompenzacia studenych spojov (CJC).
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Linearne signaly

Pradovy alebo napatovy signal pripojte podla obr. 5.2, 5.3. Je potrebny zdroj pomocného napatia.

» POZNAMKA

Na meranie prudového signalu by mal byt’ paralelne zapojeny boény odpor RIN =100 ohm (1 %).
Napéatovy signdl je mozné pripojit priamo na vstupné svorky.

» POZNAMKA Pomocné napétie nesmie presiahnut 36 V

Popis ¢innosti: Zariadenie ma dva riadiace kanaly. Vstupné signaly su priebezne vzorkované a konvertované
podfa zvoleného typu snimaca (parametre in.t1, in.t2, pozri tabulku B.1) a namerana hodnota je zobrazena a
spracovana podla nastavenia kanala.

Kazda z nameranych hodndét alebo rozdiel medzi nimi mdze byt pouzita ako vstupna hodnota pre jednu z riadiacich
jednotiek (LU). Riadiaca jednotka analyzuje vstupnu hodnotu a generuje vystupny signal v sulade s nastaveniami
riadiacej jednotky. Kazdy z vystupov mdze byt priradeny jednej z riadiacich jednotiek a pouzity na ovladanie, alarm
alebo retransmisiu signalu. Zariadenie je mozné objednat s analégovymi alebo digitalnymi vystupmi (pozri 1.4
.Informacie pre objednavku®). Pre trojstupriové ovladanie by malo byt zariadenie vybavené dvoma digitalnymi
vystupmi.

Pred spustenim:

Pred zapnutim sa uistite, Zze bol pristroj skladovany pri Specifikovanej teplote okolia (+1... +50°C) po dobu najmene;j
30 minut. Po zapnuti zariadenia sa vykona autotest a vSetky LED diddy sa rozsvietia na 2 sekundy. Ak autotest nie
je uspesny, zobrazi sa pri¢ina chyby (pozri tabulku D.1). V opaénom pripade (autotest je uspesny) je aktivované
automatické riadenie, vstupna hodnota riadiacej jednotky LUPv1 sa zobrazi na hornom displeji a pozadovana
hodnota SP1 na spodnom displeji. Na zobrazenie hodnét LUPv2 a SP2 stlacte klaves PROG.

Pozadovanu hodnotu mozno zmenit pomocou tlacidiel ,,Sipka hore“ a ,,Sipka dole“ , ak nie je aktivovana ziadna
ochrana pristupu pre parameter. Stlacte tlacidlo PROG pre uloZzenie pozadovanej hodnoty a prechod na dalSi
prevadzkovy parameter. Alternativne méze byt nastavena hodnota zmenena cez systémové menu (pozri 7) v
skupine LvoP.

Pri prvom spusteni zariadenie pouzije predvolenu sadu parametrov. Pred integraciou zariadenia do riadiaceho
systému odporu¢ame:

— pripojte zariadenie k zdroju napajania

— zapnite zariadenie

— nakonfigurujte parametre tak, aby vyhovovali vasej aplik&cii (pozri 7)

— vypnite napajanie

— pripojte procesné signaly a akéné Cleny na vstupy a vystupy zariadenia

Konfiguracia
V systémovom menu su parametre rozdelené do 5 skupin: LvoP, Adv, Lvin, LvoU a Comm (obr. 7.1).

Operation Display Input Controll . RS485 network
parameters settings seftings and retransmission
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Fig. 7.1 Parameter groups
Uplny zoznam programovatelnych parametrov je uvedeny v tabulke B.1. Parametre sa ukladaji do pamétovych
registrov podfa tabulky C.3.
Parametrové skupiny - popis:

- LvoP (SP1, SP2) — prevadzkové parametre, zobrazené pri Starte zariadenia
- Adv — nastavenia zobrazenia

= Lvin — nastavenia vstupu

- LvoU — nastavenie ovladania a retransmisie

-Comm — Nastavenia siete RS485

Ak chcete pouzit’ funk&né klavesy v konfiguracii, pozrite si tabulku 6.3.
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Prepinanie medzi rezimom ovladania a konfiguracie sa vykonava predvolene pomocou tlaéidla PROG.
Na automatické opustenie konfiguraéného reZzimu pouzite parameter rESt (€as odpoc€inku).Ak po€as doby
odpocinku nie je zistena ziadna aktivita klavesnice, konfiguraény rezim sa ukonci. Parameter je mozné nastavit v
rozsahu 5...99 s. Standardne rESt = OFF.

Snimace teploty

Signal z odporového teplomera alebo termoclanku sa prevedie podla krivky snimaca pre zvoleny snimac. Typ
pripojeného snimaca je potrebné nastavit v parametri in.t1,in.t2 pre oba kanaly. Pri pouziti RTD alebo TC je
mozné presnost zobrazenia meranej teploty nastavit v parametri dPt1, dPt2 (zobrazena desatinna Ciarka).
Parameter nie je dostupny v menu pre snimace s linearnym vystupom. Pre termoclanky s vy$Sim limitom merania
ako 1000°C sa odporuca nastavit dPt =1, pre ostatné snimace teploty dPt =0.

Ked sa pouZije rozdiel AT ako vstup pre riadiacu jednotku a nastavenia pre dPt1 a dPt2 su odliné, hodnota AT sa
zobrazi s presnostou dPt1.

Pri pouziti termoclanku umoznuje kompenzacia studeného spoja (CJC) presné meranie teploty. Referenény
snimac je umiestneny v blizkosti vstupnych svoriek. Funkcia je Standardne aktivna. Mala by byt deaktivovana iba
pocas kalibracie. Ak chcete tuto funkciu deaktivovat, nastavte parameter wXC (Calibration parameters) na OFF.
Toto nastavenie je ucinné pre oba vstupy.

Linearny signal (4-20mA /0-10V)

Existuju dalSie funkcie pre linearne spracovanie signalu: poloha desatinnej ¢iarky, mierka a odmocnina.

Pri pouziti linearneho snimaca je mozné presnost nastavit v parametri dP1, dP2 (desatinna Ciarka). Pre snimace
teploty je parameter dP = 1 a nie je dostupny v menu. Poznamka: Parameter dP ovplyviuje ostatné parametre
(pozri tabulku B.1).

Rozsah merania je mozné definovat v parametroch:

in.L1 (in.L2) — spodna hranicu signalu

in.H1 (in.H2) — horna hranica signalu

Ifin.L <in.H, then
(in.H — in.L) * (S; — Spin)

Measured value = in. L +
smax - Smm
If in.L > in.H, then
(in.L —in. H) = (S; — S;,m)
S S

Measured value = in.L —

max ~ “min

kde

Smax — max. vstupny signal (napriklad 20 pre signal 4-20 mA)

Smin — min. vstupny signal (napriklad 4 pre signal 4-20 mA)

Si — hodnota aktualneho signalu

Poznamka: Po nastaveni limitov signalu tak, Ze in.L1 > in.H1 (in.L2 > in.H2), sa musia znova nastavit’ limity
pozadovanej hodnoty SL.L1, SL.L2, SL.H1, SL.H2 (pozri 7.6) a limity retransmisie An.L1, An.L2, An.H1, An.H2
(pozri 7.8.2)

Riadiaca jednotka

Kombinacia riadiacej jednotky (LU) s jej vstupnym parametrom a prisludnym vystupom definuje riadiaci kanal (pozri
obr. 6.2). Pozadované hodnoty SP1 a SP2 by mali byt nastavené ako hlavny riadiaci parameter. DalSie
podrobnosti najdete v Casti 7.6.

Na definovanie postupu kontroly by sa mali nastavit nasledujice parametre:

— Vstupy riadiacich jednotiek iLU1, iLU2 (skupina Lvin): Pul, Pu2 alebo dPv. Ak je zvolena hodnota Pul alebo
Pu2, jeden zo vstupov je priamo pripojeny k LU. Je mozZné zvolit’ aj rozdiel dPv medzi dvoma vstupnymi
hodnotami. Pri vypocte rozdielu treba vstupné hodnoty merat v rovnakych jednotkach.

Ak chcete zariadenie pouzivat ako a trojpodovy ovlada& rovnaky signél by mal byt pouzity ako vstup pre obe LU.
Kazda LU méze pracovat v roznych reZimoch v zavislosti od typu pripojeného vystupu:

- Ovladdanie ON/OFF — len pre digitalny vystup

- Proporcionalne riadenie — pre analégovy vystup, parameter dAC1, dAC2 =0

- Retransmisia signalu — pre parameter analégového vystupu dAC1, dAC2 = Pv

Limity nastavenych hodnét (setpoint)

Platny rozsah pre poZadovanu hodnotu SP1, SP2 je obmedzeny limitmi poZzadovanej hodnoty SL.L1, SL.L2

a SL.H1, SL.H2 (skupina LvoU). Limity nastavenej hodnoty su tiez obmedzené. MéZu preberat’ hodnoty len v ramci
meracieho rozsahu pre zvoleny snimac.

Poznamka:

Parametre SP, SL.L, SL.H, An.L, An.H mézu nadobudat hodnoty nad 1000°C pre termoc¢lanky s hornou hranicou
nad 1000°C. V tomto pripade sa zobrazi hodnota na spodnom displeji bez desatinnej €asti, ale s blikajucou bodkou

za poslednou &islicou: [ 1000 Blikajuca bodka znamena, Ze &islo ma desatinnu ¢ast. Na zobrazenie a Upravu
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Digitalny vystup

Konfigurovatefné parametre pre LU s vystupmi typu R, T, C, S (pozri tabulku B.1):
— Hysterézia HYS1, HYS2

— Digitalna funkcia CmP1, CmP2

— Oneskorenie don1, don2

— Oneskorenie vypnutia doF1, doF2

— Minimalne trvanie zapnutého stavu tonl, ton2

— Minimalne trvanie vypnutého stavu toF1, toF2

— Vystupny bezpeény stav oErl, oEr2

V rezime ovladania ON/OFF je mozné zvolit jednu z nasledujucich Output uﬂuﬂv
funkcii (parametre CmP1, CmP2) (pozri obr. 7.6): ON PR S I
1. Funkcia ,,Vykurovanie“ sa pouZiva na riadenie procesu ' . !
vykurovania alebo generovanie signalu alarmu, ak je procesna OFF | - l —
hodnota T pod ziadanou hodnotou SP. Vystup je aktivovany, ked je N ; T
T < (SP — HYS) a deaktivovany, ked T > (SP + HYS). A A

| i 2]
2. Funkcia “Chladenie” sa pouziva na riadenie procesu chladenia T !
alebo generovanie alarmového signalu, ak je procesna hodnota OFF — T
vy$Sia ako nastavena hodnota SP. Vystup je aktivovany, ked' je T > ON i g
(SP + HYS) a deaktivovany, ked T < (SP —HYS). i 3
3. Funkcia ,,Alarm v ramci limitov“ sa pouziva na generovanie OFF |
alarmu, ak je procesna hodnota v prednastavenom rozsahu. Vystup N i 'L i T
je aktivovany, ked (SP —HYS) < T < (SP + HYS). TR

i 4)

4. Funkcia ,,Alarm mimo limitov‘ sa pouziva na generovanie
signalu alarmu, ak je procesna hodnota mimo prednastaveny oFF | ' i T
rozsah. Vystup sa aktivuje, ked T < (SP —HYS) alebo T > (SP + ’ ’ ’
HYS).

Fig. 7.6 Digital control functions

Pre rezim ovladania ON/OFF mozZno nastavit oneskorenie zapnutia donl, don2 a vypnutia doF1, doF2, ako aj
minimalnu dobu trvania stavu zapnutia ton1, ton2 a vypnutia toF1, toF2.

T
Th
e d= ol SP-+HYS
o SP-HYS \
: I N N N -t
. _ Ouput 4 ¢+ ¢} 1) .
SP-HYS ; [;]N S Lo without
! t ‘l I | ! i restriction
Output 4 A A oFF 5 5 l
on I A B Output & f E s -
T Pl Ii ! = 1 ; Wi
OFF ' L | -t ON —l restriction
i e ; ! OFF -
dof t< don don g ——a i [
off delay on delay tof ton
_ / \ _
F."g. 7.7 Turn-on and Turn-offde:‘ays min. off duration min. on duration

Fig. 7.8 Minimum ON/OFF-state duration
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V pripade chyby v kanali sa riadenie zastavi a vystupna hodnota sa nastavi do bezpe&ného stavu vystupu
definovaného v parametri oErl (oEr2):

OEr = oFF — VYP pre digitalny vystup

OEr = oN — ZAP pre digitalny vystup

Analégovy vystup

Prevadzkovy rezim pre analégovy vystup je mozné zvolit v parametroch dAC1, dAC2 (Analégovy rezim):
dAC=o0 — P riadenie

dAC = Pv — retransmisia signalu

Po nastaveni parametrov zvoleného rezimu je mozné nastavit bezpecny stav vystupu.

P riadenie (proporcionalne):

V rezime proporcionalneho riadenia je vystupny signal generovany na minimalizaciu odchylky medzi vstupnou
hodnotou riadiacej jednotky LUPv a poZzadovanou hodnotou setpoint SP. Signal bude proporcionalne Skalovany v
ramci pasma proporcionality (pozri obr. 7.10). Ak je zvolené ovladanie P, musi byt nastavena analégova
funkcia CtL1, CtL2:

CtL = HEAt — Ohrev

CtL = CoolL - Chladenie

Pasmo proporcionality XP1, XP2 je mozné nastavit v meracich jednotkach v rozsahu 2...9999 na $kalovanie
vystupného signalu. Po zmene typu snimaca je potrebné vynulovat pasmo proporcionality.

U4l X Ul L 2

—————————

10V/20 mA 10V/20mA | e 7

OV/4MA | bt N OV/4mA

LUPv-XP  5F LUPv+XP Py LUPv-XP SP LUPv+XP Pv

a) Heating b) Cooling
Fig. 7.10 Analog function

Retransmisia analégového signalu:

V rezime opakovaného prenosu (dAC = Pv) mozno linearny signal 4-20 mA alebo 0-10V Skalovat’ a prenasat na
analdégovy vystup. Konfigurovatelné parametre (dostupné len pre vystup typu U alebo |):

An.L1, An.L2 — Dolny limit retransmisie

An.H1, An.H2 — Horny limit retransmisie

Uk | Ukl

10V /20 MA |romror oo oo 10V/20mA ey

T
1
1
|
1

OV/4mA |-y | 0V/4mA _ !
AL A-H Py ' —

a) AnL<AnH b) An.L>AnH
Fig. 7.11 Retransmission

Vystupny bezpecny stav (pre analogovy signal)

V pripade chyby v kandli sa riadenie zastavi a vystupna hodnota sa nastavi do bezpe&ného stavu vystupu
definovaného v parametri oErl (0Er2):

OEr = oFF —4 mA (0 V) pre analégovy vystup

oEr =oN —20 mA (10 V) pre analégovy vystup
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Nastavenia displeja

V regula¢nom rezime sa Standardne zobrazuje namerana hodnota na vstupe 1 na hornom displeji a pozadovana
hodnota (SP1) na spodnom displeji. Rezim zobrazenia je mozné zmenit’ v parametri diSP (Adv group).
diSP = Stat — Staticky rezim (predvolené): Vstupny signal riadiacej jednotky 1 sa zobrazuje na hornom displeji.
Stlacenim klavesu ,,PROG* zobrazite vstupny signal riadiacej jednotky 2

diSP = CYCL - Cyklicky rezim: Vstupné signaly dvoch kanalov sa striedavo zobrazuji na hornom displeji s
periédou 6 sekund. Displej raz zablika pri zmene kanalu.

diSP = botH - oboje — Paralelny rezim: Vstupny signal riadiacej jednotky 1 sa zobrazuje na hornom displeji a
vstupny signal riadiacej jednotky 2 na spodnom displeji.

Stla¢enim klavesu ,,PROG“ prepnete do statického rezimu. Informacie o pouzivani parametra rESt (Cas
odpocinku) najdete v Casti ,,Konfiguracia“.

Vyrobné nastavenia

Ak chcete obnovit predvolené nastavenia zariadenia, vypnite ho aspof na 1 minutu, podrzte tlacidla ,,Sipka hore*
a ,,Sipka dole“ su€asne a potom zariadenie zapnite. Ked sa na hornom displeji zobrazi [- — — -], uvolnite tlagidla.
Nastavenia sa obnovia na predvolené hodnoty z vyroby.

Kalibracia

Zariadenie by malo byt kalibrované, aby sa obnovila presnost po dlhodobej prevadzke alebo opravach s vplyvom
na meraci systém. Kalibraciu musi vykonat vyrobca. Pre dalSie podrobnosti kontaktujte technicki podporu
spolo¢nosti akYtec GmbH

Rezim riadenia

K dispozicii su dva rezimy ovladania: automatické riadenie a ovladanie cez siet’.

Po zapnuti pristroj zacne okamzite pracovat podla hodnét parametrov ulozenych v jeho pamaéti. Spravanie
zariadenia a jeho vykon sa riadi hodnotou uloZzenych parametrov. Po zapnuti zariadenia sa vykona autotest a
vSetky LED diédy sa rozsvietia na 2 sekundy. Ak autotest nie je UspeSny, zobrazi sa pri€ina chyby (pozri tabulku
D.1). V opacnom pripade sa aktivuje zvoleny rezim ovladania. Obsluha mo6ze kontrolovat stav vystupov pomocou
indikatorov OUT1, OUT2. Indikacia zavisi od typu vystupu.

Pre digitalne vystupy:
- Indikator svieti, ked je aktivovana prislusna riadiaca jednotka s pripojenym vystupom.
- Indikator nesvieti, ked je prislusna riadiaca jednotka s pripojenym vystupom deaktivovana.

V zariadeniach s analégovym vystupom zobrazuje blikajuci indikator uroven vystupného signalu:
— Indikator nesvieti, ked je vystupny signél na najnizSej hodnote (4 mA pre prud, 0 V pre napétie).
— Indikator zaéne blikat raz za sekundu, ked vystupny signal za&ne rast.

— Indikator svieti, ked' Uroven signalu dosiahne 20 mA alebo 10 V.

Automatické riadenie

V tomto reZime je vstupna hodnota riadiacej jednotky LUPv1 zobrazena na hornom displeji a poZadovana hodnota
SP1 na spodnom displeji. Na zobrazenie hodnét LUPv2 a SP2 stlacte klaves ,,PROG* .

PoZadovanu hodnotu mozno zmenit pomocou tladidiel ,,Sipka hore* a ,,Sipka dole“ , ak nie je aktivovana Ziadna
ochrana pristupu pre parameter. Stlaenim tladidla ,,PROG*“ ulozite nastavenu hodnotu a prejdete na iny kanal.
Alternativne méze byt nastavena hodnota zmenena cez systémové menu (pozri 7) v skupine LvoP.

Automatické ovladanie mozno spustit alebo zastavit tromi sp6sobmi:

1. Nastavte r-S = rUn na spustenie riadenia, nastavte r-S = StoP na zastavenie (pozri tabulku B.1, skupina LvoP).
2. Zmefite parameter r-S cez siet RS485

3. Restartujte zariadenie
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Riadenie cez siet’' RS485
Ak je aktivovana sietova kontrola, vystupy su riadené iba zariadenim Master. Regulator TRM202 funguje len ako
Slave. Zariadenie podporuje ovladanie cez rozhranie RS485 s protokolmi Modbus RTU / Modbus ASCII.
Podporované funkcie Modbus su uvedené v tabulke C.1. Implementované kédy vynimiek Modbus su uvedené v
tabulke C.2. Kompletny zoznam parametrov, ku ktorym je mozné pristupovat cez siet Modbus, je zobrazeny v
Tabulka C.3 ,Registry Modbus®. Na vyber rezimu ovladania by ste mali nastavit parametre r-L1, r-L2 (riadenie
siete):

r-L = 0 — Automatické ovladanie (predvolené)

r-L =1 — Riadenie sietou

Sietové ovladanie je mozné aktivovat pre kazdu riadiacu jednotku samostatne.

Pre nastavenie pozadovaného vystupného signalu cez Modbus je potrebné zadat parameter r.oUt1, r.oUt2
(Sietovy vystupny signal):

r.oUt = 0 alebo 1 — stav vystupu pre digitalny vystup

r.oUt =0...1,0 — vystupna uroven pre analégovy vystup

Poznamka:

1. Parametre r-L a r.oUt su dostupné len cez siet.

2. Parameter r-L sa inicializuje s 0 pri kazdom zapnuti alebo restarte zariadenia cez siet RS485 pomocou prikazu
init (pozri tabufku C.3, Skupina Comm).

3. Miesto desatinnej Ciarky pre parameter r.oUt je trvalo 3. Ak chcete nastavit r.oUt = 1, musite zadat 1000.
4. Ked sa nastavuje parameter r.oUt, mézu sa vratit nasledujuce chybové kody:

a. OxFO — Chyba pamate Er.64 (pozri tabulku D.1)

b. OxF1 — pokus o zapis hodnoty inej ako 0 alebo 1 pre digitalny vystup

Siet’' RS485

TRM202 pouziva na vymenu dat bezny standard RS485. Sériové rozhranie RS485 umozniuje komunikaciu cez
dvojvodi€ovu linku v poloduplexnom rezime. Zariadenie podporuje protokoly Modbus RTU, Modbus ASCII a akYtec
s automatickou detekciou protokolu. Siet pozostava z Master zariadenia a mbze obsahovat az 32 Slave zariadeni.
Maximalna dizka je 1200 m. Poget Slave zariadeni a dizku siete je mozné zvysit pouzitim opakovada rozhrania
RS485. Zariadenia su pripojené k sieti podla linearnej (zbernicovej) topoldgie. Znamena to, ze linka prechadza od
prvého zariadenia k druhému, od druhého k tretiemu, atd. Hviezdicové spojenie a pripojné vedenia nie su
povolené. Odrazy siete sa vzdy vyskytuju na kazdom z dvoch koncov zbernice (prvom a poslednom uzle). Cim
vySSia je rychlost’ prenosu dat, tym silnejSie su odrazy. Na minimalizaciu odrazov je potrebny zakon&ovaci odpor.
Ako ukoncenie linky odpor mozno pouzit 150 ohmovy (0,5 W). TRM202 je mozné pouzit’' len ako Slave
zariadenie. PLC, po¢ita¢ so softvérom SCADA alebo zariadenie mozno pouzit ako hlavné zariadenie. Na
pripojenie TRM202 k PC je mozné pouZit' prevodnik rozhrania IC4 od akYtec. Informacie o nadviazani komunikacie
cez Modbus najdete v €astiach 7.10, 8.3

Nastavenia siete RS485

Na nadviazanie komunikacie cez RS485 pripojte linky RS485 na svorky D+ a D- (pozri 5.1) a nastavte parametre
siete v skupine menu Comm (pozri tabulku C.1):

Prot — Protokol (akYtec, Modbus RTU, Modbus ASCII)

bPS — prenosova rychlost (2,4...115,2 kbit/s)

ALEnN — Bity adresy (7, 8)

Addr — sietova adresa.

Platné hodnoty:

0...255 for Prot a%En and A.Len =8

0...2047 for Prot = aYEn and A.Len = 11
0...247 for Prot = nrkl! or nASL

rSdL — Oneskorenie odozvy (1...45 ms)

Poznamka: Zmenené hodnoty parametrov siete sa prejavia az po restarte zariadenia (vypnutim a
opatovnom zapnuti alebo cez siet’). Nasledujuce nemenné sietové parametre nie su dostupné v systémovej
ponuke (pozri tabulku 7.1)

Table 7.1 Invariable network parameters

Protocol
Parameter Name akYtec Modbus RTU | Modbus ASCII
Stop bits Shit 1 2 2
. |Data bits LEn 8 bit 8 bit 7 bit
Parity PrtY none none none
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Ochrana pristupu
Na ochranu proti neopravnenému pristupu (skupina SECr) su k dispozicii tri bezpeénostné parametre:
— 0APt — pristup na ¢Citanie
- 0APt = 0 — Pristup ku vSetkym parametrom
- 0APt = 1 — Pristup len k SP1, SP2
- 0APt = 2 — Ziadny pristup
— wtPt — pristup na zapis
- wtPt = 0 — Pristup ku vSetkym parametrom
- wtPt = 1 — Pristup len k SP1, SP2
- WtPt = 2 — Pristup len k SP1
- wtPt = 3 — Ziadny pristup
— EdPt - individualny pristup k parametrom (ON/OFF)
Pre pristup do skupiny SECr zadajte pristupovy kéd 100 pomocou tlaCidiel ,,Sipka hore“ a ,,Sipka dole“.
Tieto parametre nemaju vplyv na pristup cez siet RS485. Kazdy parameter ma pristupovy atribut, ktory je mozné
nastavit len cez siet RS485.
Ak EdPt = ON, vSetky parametre s pristupovym atributom ,Protected” budu v systémovej ponuke nedostupné.
Ak EdPt = OFF, vSetky parametre budu dostupné v systémovej ponuke. Ak su vSetky parametre v ramci skupiny
chranené, skupina sa stane nedostupnou.
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Fig. A.2 External dimensions TRMZ202-H2
Udrzba

Udrzba zahffia:

— Cistenie krytu a svorkovnic od prachu a necistot

— kontrola upevnenia zariadenia

— kontrola elektroinStalacie (pripojovacie vodiCe, upevnenie, dotiahnutie skrutiek, mechanické poskodenie).
Zariadenie by sa malo &istit' iba vlhkou handri¢kou. Nesmu sa pouZivat Ziadne abrazivne prostriedky ani Cistiace
prostriedky obsahujuce rozpustadla. Pri vykonavani udrzby je potrebné dodrzZiavat’ bezpecnostné pokyny a udrzbu
vykonavat pri odpojeni elektrickej energie.

Preprava a skladovanie

Pri skladovani a preprave zariadenie zabalte tak, aby ste ho spolahlivo chranili pred narazmi. Originalne balenie
poskytuje optimalnu ochranu. Ak sa zariadenie neprevezme ihned po dodani do prevadzky, musi byt starostlivo
uskladnené na chranenom mieste. Zariadenie by sa nemalo skladovat v atmosfére s chemicky aktivnymi latkami.
Povolena teplota skladovania: -25...+55 °C.

Rozsah dodavky v baleni:

— TRM202 1ks
- kratky navod 1ks
- Montazna sada 1 set
- tesnenie 1ks
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